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= Interruptor tamper VLampara indicadora
barrera exterior S |

Agujeros cables l:‘.:eno. ;\'el. :arma Alimentacion
Parte receptora _
Barrera 30,60, 80 y 100 metros s Terminales Receptor  Transmmisor
1 Indicador led eNivel: El indicador de colar rojo Allmentacién:

Ajusta velocidad luz = segun la precision Led de calor verde
on el otro lado que se {luminara al

recibir alimentacia

Ajuste vertical

Ajuste horizontal o Alarma: El led se iluminard

i i Receptor
Tornillo exterior P e Good; El led se iluiminars en color verde al situar

Espejo el otro extremo de [a barrera frente a ella
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ZPrecauciones

¥

® Ajuste luz vertical 20° (+-10°)

Receptor
.

ReceptorQ

e Ten en cuenta las siguientes precauciones

Transmisory

'lranm?mr

| Modc-:_n_ _Disraﬂc;a:.-\r-guflu luz
SAB-30, 30m | 0.5
SAB-60] 60m | 1.1
SAB-80, 80m | Lis

5] urilizas varios sensores
en la misma zona evita
que puedan intereferir entre si

i SAB=100 100m im Direcclén horizontal 180° £90° & Dy
Zonas con . s El haz de luz puede ajustarse mas o menos $0° o ap -
vibracién +—— Distancia — en su horizontal y £10° e direccion vertical o §§ »0‘3
Reciba los rayos del sol = EE 8
i 4 : & @
Evita lugares con arbustos directamente ge &
(==

® Fijacion en pared

3 Como fijarlo

2 ] ; 4, Fija el cuerpo en la pared ii ici
2. Fija la parte trasera en la pared 3. Pasa los cables a través del ) p p At 5.Fija los cables en las posiciones
agujero para ellos . adecuadas Alimentacion Taiiger
-
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1. Retira el tornillo inferior S
() i & @ @ [ [ o,
e Como fijar en mastil ; it £ et ® Referencia con vista trasera
) _ 2 Retira la parte 3. Fija el soporte en el mastil . Fija |a parte exterior tras finalizar de ajustar la luz Receptor
1. Haz un agujero para frontf Base trasera
~ Parte exterior
pasar el cable Y ' La distancia de |a linea desde el cuerpo detectado hasta la barrera
Abrazadera ]

DC13.8V DC 24V

Radio linea | |

03mm’ (HO8) | 300m | 600m

0.735mm" ¢ ¢ 1.0) 400m 800m
Utiliza un mastil con radio 1.25mm’ ( $1.2) | T00m . 1400m

entre.35:a0mm 2.0mm® ( & 1.6) 1000m 2000m




3. Ajusta el angulo vertical con el botdn

superior Tornillo ajuste vertical

4Ajustar leds

1. Retira hacia abajo |la tapadera

iende |a alimentacié El led de color rojo mas brillante indica una
y enciende la alimentacion

2. Comprueba la superficie se refleje a unos 10 cm deteccion mas precisa

ARRIBA ABAJO

eComo ajustar direccidn barrera

1. Conecta la alimentacion teniendo precaucién con los polos +y -
2. Ajusta el angulo horizontal de la misma forma que el vertical
3. Si no se reciben més de 2.3V el emisor no podra emitir la luz

] eSt Tras fijar el sensor realiza una

prueba andando para comprobar
si te detecta

Ajustar tiempo
e deteccion - - | s &

El tiempo que detectara a una persona que pase por
delante del detector puede ajustarte

Cond|cmn
Transmisor T,ensmluendn

Informacion led
Verde iluminado
Buen nivel encendido
Al iluminarse en alarma

Advertencia

Ajusta tiempo deteccién | Correr (6.9m/seg)

Resolucion de problemas

Andar (1,2m/seg) | Caminar 0.7 m/s |Despacio 0.3m/seg Receptor

Alarma

Tamanho

8Datos técnicos

| Problema Razon Solucién
Elled de Iadlampara S | No reciba alimentacion Verifica estado de la instalacion Modelo SAB-30 SAB-60[ SAB-80|SAB-100
| et apagado | Distanciall Exterior  3()y 6 0m §0m 100m
El indicador de la lampara | alarma ' i i 3 Sy
receptora esta apagago | Mo reciba alimentacion Verifica estado de la instalacion A Inteion 390U{;“ (I; {3)3ﬂ| 24 UI]! 1“‘[}0{)06.9— Union
| 1 Maxima distancia m m S00m m 2-$4.5
] )\ f
| ; o ; s Nimero de leds Dos o Aguiero
; 1. La barrera reciba |luz de otra fuente de luz 1. Modifica la direccion de las barreras - - gu]
La barrera se bloguea pero el avise| 2 |as dos luces de |a lampara no se activan 2. Comprueba que ambas fuces se obstruyen Forma activacion Dos luces cubiertas a la vez
de |a barrera no se activa al mismo tiempo a la vez Fuente de luz Leds infrarrojos — .

| 3. Tiempo de deteccion muy corto

Tras tapar fa luz, el indicador
de |la |lampara se ilumina pero no
emite sefal de alarma

| 1. La linea ha sido bloqueada o cortada
2. Punto de linea obstruido

| 1. Luces no blogueadas

| 2. Objetos entre ambas luces que impiden
! la conexién

| 3. Parte exterior sucia

El indicador de |a lampara receptora
esta siempre iluminado

| 1. El cable no esta en buen estado

| 2. variaciones en el voltaje de entrada

| 3. Objetos en movimiento entre ambas luces
Sigue ocurriendo una alarma fauEactivan la a_larma

: 2 - | 4. Soporte no fijado correctamente

incluso despues de pasar €l OBJET0 | ¢ yo|ocidad de deteccion no ajustada

| correctamente

E 6. Otros objetos en movimiento activan la
| alarma

3. Aumenta el tiempo de deteccion

Verifica instalacion

1. Ajusta el eje de la luz
2 Evita objetos entre las barreras
3. Limpia la parte exterior

1. Comprueba el cableado

2. Verifica la alimentacion de entrada

3. Retira objetos entre las barreras

4. Comprueba el anclaje

5. Ajusta el tiempo de deteccion

6. Ajusta el tiempo de deteccion o cambia
el lugar de la instalacién

Velocidad respuesta| Entre 50- 700 msegundos

Salida de alarma Conexicn cableada

Alimentacion DC 5-28V

Consumo G5imA max | 65mA max T0mA max ]"'Uni.-\ max
Temperatura -25°C a 55°C

Tamafio Comprueba la carcasa externa

| Evitar desmontar

Punto de transmision DCEOEmax
180° £90°
20° +10°

Ajuste horizontal

Ajuste luz vertical

‘Otras inclemencias

Con niebla Incluye deteccidn ultrasénica

Recepcion de luz 0 sefial

Material Material ABS

Peso

171mm
46mm

300 gramos (receptor o transmisor)

77mm—

adio exterior soporte

$38~50mm



